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CURRÍCULO DE LOS DOCTORES PROPUESTOS COMO MIEMBROS DE TRIBUNAL DE LECTURA DE TESIS DOCTORAL EN LA UNIVERSIDAD DE MÁLAGA

DATOS DE LA TESIS
	TÍTULO: New Techniques and Algorithms for Multiobjective and Lexicographic Goal-Based Shortest Path Problems

	DOCTORANDO/A: FRANCISCO JAVIER PULIDO ARREBOLA 


DATOS DEL DOCTOR PROPUESTO
	NOMBRE: CARLOS LINARES LOPEZ     

	D.N.I./PASAPORTE: 8947674-F
	CORREO ELECTRÓNICO: clinares@inf.uc3m.es

	ORGANISMO AL QUE ESTÁ VINCULADO: Universidad Carlos III de Madrid     


ACREDITACIÓN DE LA EXPERIENCIA INVESTIGADORA

1) Participación en proyectos de investigación relacionados con el tema de la tesis (hasta 5 proyectos recientes). Indicar el nombre del proyecto, referencia, duración, entidad financiadora, y tipo de participación (IP/Participante)
SSA DCII (work package 2): Space Situational Awareness DC-II Prototype Tasking & Data Centers Proyecto realizado en colaboración con GMV para la Agencia Espacial Europea (ESA)

Aprendizaje por Instrucción en Robótica mediante Planificación y Políticas (AIRPP) research project funded by Comunidad de Madrid in collaboration with another twelve partners

Software para la re-planificación conjunta de recursos en areolíneas frente a incidencias research project funded by the Ministerio de Ciencia e Innovación in collaboration with other five partners

· PELEA: Planning Execution and LEarning Architecture research project funded by MICIIN, in collaboration with Universidad de Granada and Universidad Politécnica de Valencia. The goal is to build a domain-independent architecture for planning, execution and learning in domains as robotics, or videogames.      

2) Publicaciones relevantes relacionadas con el tema de la tesis (hasta 5 contribuciones recientes) 
Indicar la referencia completa de cada publicación, incluido su DOI o ISBN
· The deterministic part of the seventh international planning competition. Carlos Linares,   Sergio Jiménez, Ángel García. Artificial Intelligence 223. DOI: 10.1016/j.artint.2015.01.004
· Carlos Linares López and Abdallah Saffidine. A Preliminary Selection of Problems in Heuristic Search. SOCS 2015. Accepted for publication.
· Álvaro Parra, Álvaro Torralba Arias de Reyna, Carlos Linares López. Precomputed-Direction Heuristics for Suboptimal Grid-Based Path-finding. SOCS 2012.
· Amanda Jane Coles, Andrew Coles, Angel García Olaya, Sergio Jiménez, Carlos Linares López, Scott Sanner, Sungwook Yoon: A Survey of the Seventh International Planning Competition. AI Magazine 33(1): (2012)
· José E. Flórez,  Álvaro Torralba Arias de Reyna, Javier García, Carlos Linares López, Angel García Olaya, Daniel Borrajo: Planning Multi-Modal Transportation Problems. ICAPS 2011     

3) Tesis dirigidas sobre la materia de la tesis (hasta 5 tesis recientes)
Indicar el nombre del doctorando, los directores, la Universidad donde se defendió, y el año de defensa.
     
4) Otros aspectos de su currículo relacionados con el tema de la tesis 
El Doctor Carlos Linares López desarrolla una importante labor de investigación en el campo de la búsqueda heurística. Es miembro del comité de programa de algunos los más prestigiosos congresos internacionales sobre Inteligencia Artificial, como ICAPS, AAAI, IJCAI y SOCS.       
	EL/LA COORDINADOR/A DEL PROGRAMA DE DOCTORADO -  DIRECTOR/A DE DEPARTAMENTO:
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Pabellón de Gobierno. Campus El Ejido.
29071 – MÁLAGA.

Telf.: 952 13 10 25

E-mail: doctorado@uma.es

