Conclusiones

Para finalizar el proyecto se presenta un resumen de las principales conclusiones que se han
obtenido de la elaboracién del mismo.

En primer lugar, hemos de destacar el hecho de que se han satisfecho todos los
objetivos inicialmente planteados para el proyecto y como a medida que este ha sido

desarrollado se han visto ampliados.

Desde el punto de vista tedrico se ha intentado realizar un desarrollo lo mas claro
posible de los principios de la logica difusa y control difuso. Se han plasmado conceptos
matematicos, definiciones, principios... que permitan al lector introducirse en este
apasionante mundo. Como no esta muy introducida la légica difusa en Espafia como en otros
paises (como Japén o EE.UU) creemos que los capitulos uno y dos pueden servir como
introduccion a la Légica Difusa y Control Difuso respectivamente. Se ha enfatizado en la
estructura genérica del controlador difuso buscando aclarar todo lo posible cada uno de los
bloques que lo forman. Para ello se han expuesto los pasos a seguir a la hora de

implementar su funcionamiento desde el punto de vista computacional.

Uno de los pilares de este proyecto ha sido la elaboracion de una aplicacion
informatica que permita desarrollar y simular sistemas basados en ldgica difusa. Se ha
buscado en todo momento la adaptabilidad del mismo a las posibles necesidades de cada
usuario y para ello la aplicaciéon responde de forma redimensionable, es decir, el usuario
podra generar sistemas de distintas magnitudes (nimero de variables, reglas...) y tan solo

esta limitado por la gestién de memoria de su equipo.

La aplicacion ha sido desarrollada bajo un entorno lo mas ameno posible de forma
gue permita un comodo manejo de las distintas opciones implementadas. Este desarrollo ha
sido realizado bajo el lenguaje Visual Basic, el cual permite elaborar una aplicacién
“relativamente” rapida aunque hemos de comentar que quizas hubiera sido mejor, dada la

magnitud final de la aplicacién, utilizar otra plataforma de desarrollo.

El otro gran pilar de este proyecto ha sido la busqueda de la implantacién de los
principios de control difuso en los sistemas de produccidn agricola. Sabemos que la légica
difusa permite manipular informacién imprecisa inherente a un problema y que, como
informacién que es, permitiria una mejor resolucion del mismo. Partiendo de este hecho
podriamos plantearnos el uso del control difuso como una herramienta mas que permita al
agricultor, cientificos... recopilar toda aquella informacién de la problematica que los agrupa
y obtener resultados productivos. Hoy dia, los avances tecnoldgicos desarrollados entorno a

la agricultura han permitido gestionar y desarrollar sistemas de producciéon cada vez mas
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eficientes y competitivos. La busqueda de un avance tecnoldgico a través del control difuso
en este ambito creemos seria por un lado la aportacién de un medio de “almacenamiento” de
conocimiento experto, es decir, suministraria la potencialidad de que una “maquina” pudiese
servir de soporte de ayuda a la decisién. Por otro lado, creemos que mejoraria los sistemas
actualmente implantados de control, pues permitiria el procesamiento de aquella informacion

que aun no siendo totalmente cierta o falsa contiene datos relevantes.

En cuanto a los resultados obtenidos en el ejemplo de aplicacion al cultivo de
pimientos en un invernadero, podemos concluir que el sistema de control climatico disefiado

tiene un comportamiento coherente basado en reglas extraidas de un conjunto de expertos.

Lineas Futuras

Por supuesto todo proyecto es susceptible de ser mejorado, y éste no va a ser una

excepcion. Es por ello que mencionamos algunos puntos de posibles mejoras:

Q Hacemos mencidn a las lineas futuras comentadas en el capitulo tercero en donde se

exponen algunos puntos de mejora de la aplicacion informatica.

Q Una buena demostracion de la labor desarrollada a través de este proyecto seria la
implementacion fisica del sistema de control. Para ello se tendria que elaborar un
sistema de adquisicién de datos que permita hacer una lectura en tiempo real de las
variables de entrada actuando consecuentemente sobre los dispositivos fisicos que
gestionen las variables de sailda. De ésta forma se obtendria una vision real del

controlador.

Q Varios son los expertos que han aportado valiosa informacion al presente proyecto.
Creemos que se podria depurar y afinar todavia mas de forma que junto a la

implementacion fisica, el sistema de control fuese eficiente y viable.

Q En la elaboracion del proyecto se ha visto que seria posible enfocarlo no sélo en el
desarrollo de sistemas de control difuso sino que permitiria estudiar la aplicacién del
programa como aproximador de funciones. Por ejemplo, supongamos en el ambito
de la agricultura que una funcion f calcula la evapotranspiraciéon de un cultivo a partir
del tiempo transcurrido desde su plantacion. Esa funcidn es compleja de calcular
matematicamente. Sin embargo usando éste programa podria ser factible calcular

esa funcion a partir de reglas simples.
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